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ABC PIO

ABC PIO &4r ett anpassningskort for parallella digitala signaler om 32
bitar. Dessa har TTL-niv&, vilket innebdr att spdnningen < 0.8 V ger
en logisk nolla "0" och 2.4V - 5.5V ger en logisk etta "1".

Kortet kan valfritt anvdndas for ut- eller inmatning av TTL-signaler
i grupper om fyra bitar.

All datahantering sker i grupper om 3 bitar, men i programme:t kan man
behandla enskilda bitar.

-------------- ANVENDNINGSOMRADE ——ccoeceo

ABC PIO kan anvindas i bl.a. foljande applikationer:
=== Digitala md tinstrument och vAgar med parallell BCD-anslutning
=== Remslisare och remsstans
=== Skrivare med parallellformat
=== Statuskontroll av signalniv8er, t.ex. larmsignaler
= Styrning av digital utrustning, t.ex. multiplexer, stegmotorer
Styrning av digitala nivier, t.ex. reldfunktioner
Hantering av externa A-D och D-A-omvandlare
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ABC PIO 4r uppbyggd kring tvA parallellkreisar (Z80 PIO) som har 2x3
bitar var. Dubbelriktade buffertkretsar sitter mellan PIOn och

kontakten mot omgivningen. Vidare ingfr logik for avkodning av
kortadress och de olika kommandona, samt en 8 bitars databuffer.
Buffertriktningen styrs genom byglingar p3 anpassningskontakten.
Programmet skall fSrst initiera respektive port for in eller ut-riktning.
Denna riktning skall vara samma som byglingen f3r respektive buffer.
Dédrefter kan man sfinda och ta emot data, till och frin omgivningen.

----------- GENERELLA DRIVRUTINER --------

Till ABC PIO finns det firdiga generella drivrutiner som underlittar
programmeringen. Dessa drivrutiner, som hanteras frin BASIC,
ir av speciell betydelse nir det krivs snabba avlisningar.
Exempel p& generella drivrutiner Hr:
== Parallell-BCD-rutin for olika antal siffror
== Remsstans-rutin, Remsldsar-rutin
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== KOMMANDON I BASIC

Datakommandon

ouT
ouT
ouT
out
ouT
D=IN
D=IN
D=IN
D=IN

Kontrollkommandon

ouT
ouT
ouT
OuT

16
0,D
325D
64,D
96,D
P(0)
P(32)
P(64)
P(96)

128,K
160,K
192,K
224,K

K=207
K=15

K=207
K=240

TEKNISKA DATA ABC PIO

+5V

: Min 420 mA (vid alla buffrar inat)

Strom tillkommer beroende p& extern last
Europakort 100%¥160 mm

Till ABC-80-bussen

6 byglingar ger 64 m&jliga adresser
96-pin Europadon, DIN 41612

4 st om 8 bitar
Grupper om U4 bitar vdljs ut eller in

TTL-signaler
<0.8V
2.4 W il 5LE N

Max 15 mA
Max 24 mA

: Min 200 ohm, resistiv last

20" uA vid "1", 200 uA vid "O"
Bidirektionell buffer typ TULS243

1 ms /Port
10 us /Port

Kortadress C
Data ut port
Data ut port
Data ut port
Data ut port
Data in port
Data in port
Data in port
Data in port

goOow»oawr

Kontroll ut port A
Kontroll ut port B
Kontroll ut port C
Kontroll ut port D

Utmode
Inmode

In/ut-mode, f6l1jt av riktningsménster
4 htga bitar ut, 4 laga bitar in

In/ut-mode, f6ljt av riktningsmonster
4 hdga bitar in, 4 1laga bitar ut
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ABC PIO anpassar TTL-kompatibel utrustning till ABC 80.

Kortet &r uppbyggd kring tvd Zilog Z80 PIO-kretsar med totalt

32 bitar. Dessa &r grupperade p& 4 portar om 8 bitar var, kallade
fér port A, B, C och D.

Tva dubbelriktade buffrar finns mellan varje port p& PIOn och
anpassningskontakten. Drivbuffrarna kan stdllas i valfri

riktning ut eller in. Riktningen bestdms av bygling pa
anpassningskontakten. Detta innebdr att 8 bitar pi en port kan

vara indtriktade, utdtriktade eller si kan 4 bitar vara inatriktade
och U4 bitar utdtriktade.

I féljande text beskrivs en buffer med portbokstav och Lag for
de fyra lédgre bitarna samt Hog fér de fyra hégre bitarna
(AH6g=port A, bit 4 till 7).

ABC PIO kan anvidndas fdr minga olika typer av digital anpassning.
Anpassningen utférs i tva steg:
1. Anslutning av TTL-signaler fran digital utrustning till ABC PIO.
2. Programmering av en drivrutin fér denna anslutning.

Anzlutningen utférs si att man 1l4tt kan ta emot eller sinda data,
uton 211t for omfattande konverteringar i drivprogrommet.

Om man har 8 bindra dataledningar fréin t.ex. en A-D-omvandlare
eller till en parallell skrivare, kopplas dessa till samma port
t.ex. port A, pd anpassningskontalkten.

Kontrollsignalerna i ovanstiende exempel kopplas till nista port.

Om man har ett instrument med sex parallella BCD-siffror och
diverse in- och utgdende kontrollsignaler, kopplas dessa
ldmpligen paA fdljande sidtt:

Port Allsg: Kontrollsignaler in

Port Alag: Férsta siffra (MSD)

Port BHog-CLag: Siffra 2 till 5
Port Dhég: Siffra 6 (LSD)

Port DLAg: Kontrollsignaler ut

Alla portar utom Dlag byglas for in-riktning pA anpassnings-
kontakten. De indtriktade data och kontrolledningar som inte
anvédnds, boér kopplas till jord.

Programmeringen av ABC PIO kan antingen géras helt i BASIC eller
i maskinsprdk med hjdlp av assembler. Man kan ocksi anvinda
fédrdiga drivprogram (se sid 10). Kommandona i BASIC beskrivs

pd sidan 6 och 7.
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Nedanstdende tabell visar hur signalerna &r placerade

pd stiften till anpassningskontakten.

Tva lika grupper finns till respektive PIO-krets om 16 bitar.
Varje grupp innehdller 16 dataledningar, signaljord,
riktningsval av data, datapuls samt +5V.

Stiften i rad B och C med samma nummer &dr sammankopplade.
Anpassningskontakten pa ABC PIO &r ett Europadon 96/6U-stifts
kretskortsdon, vilket innebdr att A- och C-raden &r fdrsedda
med stift.

SIGNAL STIFT STIFT SIGHAL

Simnaljord ADQ BC09 Signaljord
Sirnaljord A10 BC10 Signaljord
Ut/in-ALag A1 BC11 Ut/in-AHog
Ut/in-BLApg  A12 BC12 Ut/in-BHog

A-puls A3 BC13 B-puls
Ledir A4 BC14 Ledig
+5V A15 BC15 +5V
Ledig A16 BC16 Ledig

Data C1 AT BC17 Data CO
Data C3 A18 BC18 Data C2
Data C5 A19 BC19 Data C4
Data C7 A20 BC20 Data C6
Data D1 A21 BC21 Data DO
Data D3 A22 BC22 Data D2
Data D5 A23 BC23 Data D4
Data D7 A2y BC24 Data D6

Signaljord A25 BC25 Signaljord
Signaljord A26  BC26 Signaljord
Ut/in-CLag A27 BC27 Ut/in-CHog
Ut/in-DLag A28 BC28 Ut/in-DHog
C-puls A29 BC29 D-puls

Ledig A30 BC30 Ledig
+5V A31 BC31 +5V
Ledig A32 BC32 Ledig
Data A0 - D7 dr respektive signal in eller ut for porten.

Ut/in-AL&g - DH®g &r riktningsvidljare fdr respektive buffer.
Normalt &r buffern utdtriktad n#r denna ledning
d4r fri och blir indtriktad ndr ledningen kopplas
till signaljord. T.ex. visar ALag att det gédller
buffern for de fyra ligre bitarna pa A-porten.

A-puls - D-puls ger en puls ut, som &r 0.3 usek. lang, for varje
ny data som skrivs eller ldses fran porten. Detta
gdller vid datakommandon ndr porten &r stdlld i
inmode eller utmode (se sida 6).

+5V dr spédnning ut.
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== KORTVAL==

ABC PIO rekommenderas att i fdrsta hand ha kortadress 2,3,4 och 5.
Kortval goérs pd ABC PIO med hjidlp av 6 byglingar i position 8 mitt
pa kortet (se placeringsschema sida 12).

Byglingarna &r midrkta med siffrorna 0 till 5 f&r motsvarande bit.
Dar bygling saknas, erhdlles en binidr vikt enligt tabellen nedan.
Summan av vikterna utgér kortadressen.

Ar kortadressen 5 skall bygel saknas i bygling 0 och 2, medan
dvriga skall ha en bygling.

Nedanstdende tabell ger foérhdllandet mellan bit och dess vikt:

BITNR 0 1 2 3 4 5

VIKT 1 2 4 816 32

Kortvalet testas med kommandot OUT 1,A ,dir A 4r kortadressen.
Om kortadressen &verensstimmer tinds lysdioden, som visar att
detta kort &dr aktivt.

==PULSSIGNALER==

De fyra byglingarna nellan posision 10 och 11 (sc sida 12) mirkta
A, B, C och D anvinds av pulsutgangarna A-puls till D-puls.
Utsignalen &r normalt hég med en lag puls. Om man byglar fé&r
respektive puls blir signalen normalt 1lir med en hég puls.

Puls finns endast p3 port som Ar stdlld i inmode eller utnodc

(se sida 6).

==TERMINERINGSNAT==

Vid busskontakten till ABC-80 finns utrymme for termineringsnit,
bestdende av 8 st kondensatorer (680 pF) och en SIL-krets med 8
motstand (220 ohm). Dessa komponenter skall monteras dit nér

ABC PIO anvidnds i enkortsladan eller nir termineringsnit saknas
av annan orsak.

Termineringsndt finns bl.a. i EX8, FD2, FD2U, och trekortschassit.
Ndtet har till uppgift att anpassa signalerna pa bussen, si att
reflektioner och andra stérningar minskas.
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Fradn ABC 80 initierar man kortet, styr och ldser av det med speciella
kommandon. Man kan dela upp kommandona i tvad grupper;

1 : Kontrollkommandon for styrning av kortet

2 : Datakommandon for datadverforing via kortet
Hir nedan f&ljer beskrivning av kontrollkommandona och pa ndsta sida
finns beskrivning av datakommandona.

==== KONTROLLKOMMANDON ====

Man bérjar alltid med att ge kontrollkommandon fér att aktivera
kortet, samt att initiera PIO-kretsarna for samma riktning som
buffrarna dr byglade till.

==KORTVAL==
ouT 1,A Kortval for att aktivera kort med adress A,
ddr A &r 0 - 63.

==PIO-KONTROLL==
OUT 128,C Kontroll av PORT A.
OUT 160,C Kontroll av PORT B.
OUT 192,C Kontroll av PORT C.
OUT 224,C Kontroll av PORT D.

C markerar i vilken mode som porten skall arbeta. I nedan-
stAende text Hdr "KPORT" ett av ovanstdende portnummer, alltsa
128, 160, 192 eller 22U4.

=UTMODE=
OUT KPORT,15 St&dll port i ut-riktning.
Ingen bygling fér riktning pd kortlontskten.

=INMODE=
OUT KPORT,79 St&dll port i in-riktning.
Bygling av ut/in-KLAg och -KHog till GND.

=IN/UTMODE=
OUT KPORT, 207
OUT KPORT, 15 Port stdlls med 4 hdga bitar ut och Y4 ladga bitar in.
Bygling av ut/in-KLAag till GND.

OUT KPORT, 207
OUT KPORT,240 Port stdlls med 4 hdga bitar in och U4 liga bitar ut.
Bygling av ut/in-KH6g till GND.

OUT KPORT, 207
OUT KPORT,255 Motsvarar INMODE.

OUT KPORT, 207
OUT KPORT,O Motsvarar UTMODE.

=EXEMPEL=

Ex.1 St&dll port C i utmode: Bygla inte stift A28 och B28 till GND.
Kommando blir: OUT 192,15

Ex.2 St&dll port A i inmode: Bygla stift A11 - A10 och B11 - B10.
Kommando blir: OUT 128,79

Ex.3 Stdll port DLAag ut och DH6g in: Bygla stift B29 - B26.
Kommando blir: OUT 224,207
OUT 224,240

Ex.4 Utfér Ex.3 i en sats.
Kommando blir: OUT224,207,224,240



==== DATAKOMMANDON ====

Med datakommandona kommunicerar man med den anslutna utrustningen.
For att dessa kommandon skall fungera, miste man dessfdrinnan ha
kopplat in de digitala signalerna till anslutningskontakten och
initierat ABC PIO med kontrollkommandon enligt foregdende sida.
Vid styrning eller ldsning av en enskild bit, kan man skala
respektive bit med de logiska operationerna och bitens vikt

(se ABC om mitdatorsystem 4.1).

Har visas sambandet mellan bitnummer och dess vikt:

BITNR O 1 2 3 4 5 6 7
VIKT 1 2 4 8 16 32 64 128

I nedanstfende kommandon dr D det data som sidnds ut till porten
eller tas emot fré&n porten. Om variabler och konstanter foljs
av % , blir programmet bade kortare och snabbare.

==DATAKOMMANDON==
=UTDATA=
ouT O Data ut till PORT A.

,D

,D Data ut till PORT B.
OUT 64,D Data ut till PORT C.

,D Data ut till PORT D.

=INDATA=
D=INP(0) Data in fran PORT A.
D=INP(32) Data in frin PORT B.
D=INP(64) Data in fra&n PORT C.
D=INP(96) Data in fr&n PORT D.

=UT/INDATA=
Om man ldser av en utdtriktad port med INP, f&r man samma data
som vid foreglende laddning med OUT till den porten. Vid blandad
ut/in—hantering av en port anvinds ovanstldende kommandon.
De bitar som laddas ut till en inltriktad port har ingen
funktion, medan de bitar som hdamtas in fr&n en utdtriktad
port, &r samma som vid foregfende laddning dit.

=EXEMPEL=
Nedanstiende exempel forutsidtter att Ex.1 till Ex.3 #r utforda.

Ex.5 Ettstdll enbart bit 1 och 7 till port C
Kommando blir: OUT 64%,130%

Ex.6 Ta in data fridn port A till variabeln D%
Kommando blir: DZ=INP(0%)

Bx.7 LAs av ett BCD-virde p& port DHGg till variabeln B%
BZ=(INP(96%) AND 240%)/16%

Ex.8 Ettstdll bit 4 pd port C utan att #ndra ovriga bitar
Kommando blir: OUT 64%,(INP(64%) OR 16%)

Ex.9 Byt nivd pd bit O pd port C utan att dndra Svriga bitar
Kommando blir: OUT 64%,(INP(64%) XOR 1%)

Ex.10 Lds av tv8 BCD-siffror frin port A till variabeln B%
Kommando blir: B%=(INP(OZ)AND 240%)/16%*10+(INP(0%)AND 15%)
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Nedanstdende exempel visar hur man kopplar in en digital vag med 6
parallella BCD-siffror till ABC-PIO och hur tillhSrande drivprogram ser ut.

============ KOPPLINGSBESKRIVNING ========================
vic # AB C - P I O
s
Anm.(étift# Stift Bit AnmArkning Adress
A
READY | 47 # A4 A7 READY l
ERROR | 45 # c4 A6 ERROR
SIGN 43 # A3 A5 SIGN Status| Port A
# C3,A10 A4 FlagA Data : O
8x10E5| 30 # A2 A3 8 Digit 1 Kontr:128
4x10E5| 29 # c2 A2 4 (MsD)
2x10E5| 28 # A1 Al 2
1x10E5| 27 # C1 AO 1
4
8x10E4| 25 # A8 B7 8 Digit 2
4x10E4| 24 # C8 B6 4
2x10B4| 23 # A7 B5 2 Port B
1x10B4| 22 # ¢7 B4 1 Data : 32
8x10E3| 20 # A6 B3 8 Digit 3 Xontr:160
4x10E3| 19 # C6 B2 4
2x10E3]| 18 # A5 B1 2
1x10E3| 17 ﬁ c5 BO 1
8x1082| 15 # A20 c7 8 Digit 4
4x10B2| 14 # €20 c6 4
2x10E2| 13 # A19 c5 2 Port C
1x10E2| 12 # C19 c4 1 Data : 54
8x10E1| 10 # A18 C3 8 Digit 5 Kontr:192
4x10B1 9 # c18 c2 4
2x10E1] 8 # A7 c1 2
1x10E1| 7 # C17 co 1
i
8x10E0| 5 # A24 D7 3 Digit 6
4x10E0| 4 # C24 D6 4 (LSD)
2x10E0| 3 # A23 D5 2 Port D
1x10E0| 2 # c23 D4 1 Data : 95
REQ.IN| 48 # A22 D3 UT REQ. Kontr:224
# c22 D2 UT 4 ut -
# A21 D1 uT 2 signal
# c21 DO UT 1
—
GND 50 # A10,C10 GND
# C11,C10 |Ut/in-AHY IN Port AHOg
# A11,A10 {Ut/in-AL] IN Port ALig
# C12,010 |Ut/in-BH| IN Port BHbg
# A2,A10 |Ut/in-BL| IN Port BLig
# 27,026 |Ut/in-CH| IN Port CHig
# A27,A26 |Ut/in-CL| IN Port CL&g
# 28,26 |Uut/in-DH| IN Port DHog
# A28 Ut/in-DL| UT Port DL&g,ingen bygling
s

Inkopplingen bestdr av 6 BCD-siffror med tillhdrande kontrollsignaler.
Handskakningen sker genom att UTREQ. sZtts hdg varpd klarsignalen

READY skall g8 hog. Om vdgen Hr dverlastad #r ERROR lig och dirmed data
felaktig. FLAG A dAr en extern flaggmarkor som inte anvdnds i detta
program. UT1, UT2 och UT4 &r tre bindra utgéngar forutom UTREQ.

Dessa kan anvidndas till extern tarering av vdg, styrning av prov-
vixlare, kanalval och dylikt. I detta program anvinds de inte.

De ingdngar som inte anvinds, skall kopplas till signaljord GND.



Hir nedan féljer ett program fér avldsning av vdgen i ovanstdende
inkoppling. Forst initieras ABC PIO och sedan utférs handskakning
med UTREQ och READY. Didrefter avlidses alla BCD-siffror till en
ASCII-strédng, avskalas och ldmnas sedan till huvudrutinen.

10 REM *¥%%%%% [ ASNING AV VAG ¥%¥%%**xx

20 REM DATUM SIGN

30 GOSUB 1000 : REM Initiering

40 GOSUB 1130 : REM Ta in ett mitvirde

50 ONERRORGOTO 90

60 V=VAL(V$) : REM Omvandla string till virde

70 PRINT V

80 GOTO 40

90 PRINT "OVERLAST"

110 GOTO 40

1000 REM #i##### VAGLAS-SUBRUTIN #####4#4#

1010 REM =====z=== VAGINITIERING ===z====

1020 REM UTFORS EN GANG FORE LASVAG

1030 REM INGEN IN-ELLER UT-VARIABEL

1040 REM INGEN INTERN-VARIABEL ANVANDS

1050 REM ==z==z===z===z=z=zzz==z=z==z=z=z========

1060 OUT 1%,2% : REM Kortval

1070 OUT 128%,79% : REM Inmode PORT A

1080 OUT 160%,79% : REM Inmode PORT B

1090 OUT 192%,79% : REM Inmode PORT C

1100 OUT 224%,207%,224%,240% : REM Inmode DLag, Utmode DHog
1110 RETURN

1120 REM =zz==z=z=z==== LASVAG ==z=z===z======

1130 REM AVLAS BCD-VAG PA KORT 2

1140 REM INGEN INVARIABEL

1150 REM UTVARIABEL V$=VAGVARDE

1160 REM OM V$="ﬁ“+vérde AR VAGEN OVERLASTAD

1170 REM INTERNVARIABLER V%,V1%,V2%

1180 REM ====z==z=z=z=z=z==z==z=z=z=z=z=z=z==z==z=z=====

1190 OUT 1%,2% : REM Kortval

1200 OUT 96%,8% : REM Request UT p& bit D3

1210 Vg="n

1220 V1%=INP(0%) : REM Lis status

1230 IF (V1% AND $4%)=0% THEN 1250 : REM Errormirke

1240 IF (V1% AND 128%)=0% THEN 1220 : REM Vianta Ready

1250 FOR V2%=0% TO 96% STEP 32% : REM Lasloop fyra portar
1260 V%=INP(V2%) : REM 14s en port

1270 V$=V$+CHR$((V% AND 240%)/16%+48%) : REM Bilda ASCII av BCD-Hog
1280 V$=V$+CHR$((V% AND 15%)+48%) : REM Bilda ASCII av BCD-Lig
1290 NEXT V2%

1300 OUT 96%,0% : REM Ingen mer REQUEST UT

1310 V$=MID$(V$,2%,6%) : REM Ta ut data

1320 IF (V1% AND 32%)=0% THEN V$="+"4+V$ ELSE V$="-"4+V$ : REM tecken
1330 IF (V1% AND 64%)=0% THEN V$="E"+V$ ELSE V$=" "4+V$ : REM errormirke
1340 RETURN

Den utgdende stringen ser ut pa fdljande sidtt:
Post: 1 :2 : 3 : 4 : 5 : 6 : 7 : 8
Data:Err :+/- :BCD1 :BCD2 :BCD3 :BCD4 :BCD5 :BCD6 :

+/- = Tecken pa data
Err = Felmdrke "E" om ERROR &r aktiv 14g eller " " om ERROR ir hog.
BCD1 - BCD6 = Decimala siffror



Istdllet for ovanstfende drivrutin kan man anvinda firdiga driv-
rutiner. Dessa dr gjorda med olika inriktningar, men en och samma
drivrutin kan anvdndas p& olika sdtt genom det optionsval som anges
vid Oppningen av rutinen.

Man liser in drivrutinen fore sitt huvudprogram, varvid den reserverar
ett eget utrymme i RAM.

Foljande rutin, som ingdr i BCD-drivrutinprogrammet och kallas fir
BC6: , ldser av pd& samma sdtt soom foreglende drivrutin:

10 REM ¥¥¥¥¥% V:&GL.AS BCh: ¥EERXXRKK

20 REM 800903 HMSCM

30 OPEN "BC6:2AN" ASFILE 1 : REM Oppna drivrutin med kod 2AN
40 ONERRORGOTO 80 : REM hoppa till 80 om bverlast

50 INPUT #1,V : REM Ta in ett mdtvirde

60 PRINT V : REM Skriv vikt

70 GOTO 50

80 PRINT "OVERLAST"

90 GOTO 40

Begreppet "2AN" i rad 30 dr uppgifter till drivrutinen

som visar hur den skall arbeta.

2 anger kortadress pd ABC PIO.

A anger option A av fyra mdjliga oprtioner till BCé:

N dr nivikod for handskakningssignalerna, tecken och felmarkering.

Dessa optioner kan utlidsas ur dokumentationen till BCD-drivprogrammet.
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1. GOr en kopplingsbeskrivning som #ven kan fungera som
underlag vid tillverkning av anslutningskabel (se sid 8)
och gor iordning anslutningskabel.

2. Stdng av strommen till alla ingdende enheter, Hven utrustningen
som skall kopplas in.

3. Koppla in anslutningskabel mellan ABC PI0O och utrustningen.

4. SHtt ABC PIO pd en kortplats i FD2, FD2U, EX8 eller EX1.

5. Sdtt pd strommen till alla ingfende enheter.

6. Testa om kortvalet #r riktigt med f5ljande kommando:
OUT 1,C d&r C &r kortadressen.
Lysdioden skall d& tidndas.

7. Testa utgldende TTL-signal pd t.ex. port D bit O med
f51jande kommando:
Ingen bygling skall finnas mellan A29 och signaljord GND.
OUT 224,15 for att initiera port D utdt.
ouT 96,0 for att sditta stift €21 18g, vilket #r bit 0O p& port D.
OUT 96,1 for att sitta stift €21 hog.

8. Testa ingdende TTL-signal pd t.ex. port A bit O med
féljande kommando:
Bygling skall finnas mellan A11 och signaljord GND.
OUT 128,79 for att initiera port A.
PRINT INP(O) AND 1 att skriva ut nivén pd stift C1.

9. Foljande program sitter ut ett allt hogre virde pd alla portar.
Den ligsta biten pd varje port byter oftast nivd, medan allt
hdgre bitar halverar nivdbytet tidsmissigt.

10 REM ¥¥¥¥¥¥x%% PIOUTBIT ¥*¥¥¥UMSCM*¥#¥**

20 OUT 1%,2% : REM Kortval

30 FOR A%=128% TO 224% STEP 32% : REM Initera portar ut
40 OUT A%,15% : REM Port utmode

50 NEXT A%

60 FOR A%=0% TO 255% : REM Sitt data ut

70 OUT 0%,A%,32%,A%,64%,4%,96%, A%

80 NEXT A%

90 GOTO 60

10. Foljande program visar bitmdnstet pd alla portar, nir dessa
dr indtriktade.
10 REM ¥%*¥¥ PIQINBIT ¥¥¥¥¥YUSCM****¥¥%%
20 ; CHR$(12);
30 ; " BITTEST PA ABC PIO INGANGAR"
40 OUT 1%,2% : REM Kortval
50 FOR I%=128% TO 224% STEP 32% : REM Initiera portar
60 OUT I%,79% : REM Sitt portar i inmode

70 NEXT I%
80 ; : ; "PORT A PORT B PORT C PORT D"
90 ; : ; "76543210 76543210 76543210 76543210"

100 ; CUR(6,0); : REM Posision av bitmdnster

110 FOR P%=0% TO 96% STEP 32% : REM Huvudloop mitning
120 AZ=INP(PZ) : REM Avlis port

130 J%=128%

140 FOR I%=7% T0 0% STEP -1% : REM Skriv bitmdnster
150 IF A% AND J% THEN ; "1"; ELSE ; "0";

160 J%=J%/2%

170 NEXT I%

180 ; " "

190 NEXT P%

200 GOTO 100
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898-3 8%¥1 Kohm
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680 pF
22 nF
6.8 uF

9%220 ohm
9%1 Kohm
270 ohm
Lysdiod
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